Sopii yli 14-vuotiaille

Pienoiskopteri GPS:lla

Kayttoohje
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£ Download on the ~ GETITON
@& App Store }’ Google Play

A Oletuksena pienoiskopteri voi aloittaa lentdmisen vasta, kun GPS-sijainti on lukittu. Jos haluat lentaa
X;;'/“’/ks sisétiloissa, kytke laitteen kdynnistyksen ja kalibroinnin jélkeen GPS pois paélta I&hettimesta.




1. Lahettimen toimintopainikkeet ja toimintojen kuvaus:

Geomagneettinen kalibrointi (pitka painallu

Gyro-kalibrointi —& 5
(pitka painallus) | H

Eteen/taakse/vasemmalle/oikealle

Ylos/alas/kaannds —
vasempaan/kiannos ||

oikeaan J Yhden painalluksen paluu

Virtakytkin

Yhden painalluksen
avaus/lentoonlahté/laskeutuminen
(lyhyt painallus)

~ Kameran kulman saato
Nopeuden muutos

Headless-tila (lyhyt painallus) / GPS-
kytkin (pitka painallus)

Valokuva (lyhyt painallus)
/ video (pitka
painallus)

Virtailmaisin

205 Virtailmaisin - (merkkivalo on sininen):
“La0% Vasemmalta oikealle ilmaisimet ovat 20%,
60% 40%, 60% ja 80%. Kun akun varaus alittaa
80% tietyn arvon, ilmaisin sammuu.

Ava& ulospgn

2. Lihettimen lataaminen:

Liitd USB-latauskaapeli. llmaisimet nayttavat akun varauksen
latauksen aikana. Kun akku on ladattu tayteen, kaikki nelja

ilmaisinta palaa. ‘ = ‘«_ — g:&
Latausaika on noin yksi tunti (kuva 1). “rena Kuva 1 B -
- ]

3. Litiumakun latausohjeet:

3.1 Paina pienoiskopterin takana olevaa akkumoduulia ja veda se ulos lokerosta. (Kuva 2)

3.2 Liitd USB-latauskaapeli. Jos akun varaustaso on latauksen aikana alle 30 %, punainen ilmaisin palaa ja sininen
ilmaisin vilkkuu. Jos punainen ja sininen ilmaisin palaa ja valkoinen ilmaisin vilkkuu, akun varaustaso on 30—-80
%. Kun punainen, sininen ja valkoinen ilmaisin palaa, varaustaso on yli 80 %. Kun akku on taynné, kaikki nelja
ilmaisinta palavat (kuva 3).

3.3 Aseta litiumakku lataamisen jalkeen lokeroonsa. (Kuva 4)

Erityinen huomautus: Kun pienoiskopteri halyttaa alhaisen jénnitteen takia, rungon ilmaisin vilkkuu hitaasti.
Pienoiskopterin on talldin palattava vélittomasti.

& Kuva 2 Kuva 3 Kuva 4

Huomaa:

1. Varmista, ettd laturin jénnite on yhteensopiva verkkojannitteen kanssa. (Akku on séilytettavé viiledssa paikassa
suojassa auringonvalolta).

2. Jos pistoke kuumenee latauksen aikana, akkua on ladattu liian voimakkaasti, mik& voi vaurioittaa akkua ja aiheuttaa
pysyvVié vaurioita. Lopeta lataaminen valittomaésti.

3. Valvo laturissa olevaa akkua.

4. Lataus suoritetaan tasapainotetusti turvallisuuden varmistamiseksi. Al kdyta muita latureita litiumakun lataamiseen
rajahdysvaaran valttdmiseksi.

5. Kun olet juuri paattanyt lentamisen, akku on edelleen [ammin. Odota noin 30 minuuttia, kunnes akku on jaahtynyt, jonka
jalkeen voit kytkea sen laturiin. (Irrota akku pienoiskopterista, kun sitd ei kaytetd. Sailytd akkua noin 80 %: n varauksella
kéayttdidn pidentdmiseksi).

6. Akkua ei saa altistaa tulelle. Se voi rajahtaa.

7. Al4 oikosulje akun napoja. Al4 sailyta akkua pienten metalliosien kanssa rajahdysvaaran valttamiseksi.
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4. Sovelluksen lataus- ja asennusohjeet:

4.1 Lataa ja asenna ohjelmisto

#  Download on the

GETITON

S App Store ” Google Play
Skannaa tdmé QR-koodi Skannaa tdméa QR-koodi ladataksesi
ladataksesi ja asentaaksesi ja asentaaksesi
otjetmistor: ohjetristom:

4.2 Linkkien kuvaus

(1) Kytke pienoiskopterin virta ja siirry matkapuhelimen tai tabletin asetuksiin. Selaa langattomia verkkoja ja yhdista
laitteeseen nimeltd ”CSJ-XXXXXX”. Kun yhteys on muodostettu, poistu asetuksista.

(2) Avaa sovellus “CSJ GPS” ja siirry ohjauspaneeliin. (Yritd pysyd etdalla muista signaalilahteista lennattimisen aikana).
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Valitse “Enter the Qperation o )
Interface” mobiililaitteen esille lisaa
nayttoon toimintoja

5. Sovelluksen toiminnot:

Palaa paavalikkoon m Asetukset
Lahetinpainike :
Reittipistelento GPS-signaali

Ymparilento Linssin kdanto

Albumi VR-jaetun ndyton tila

Lentotiedot Lahettimen akun varaus

|
|
|
|
|

D00HO0DS00VS00  CEDE A

Etdisyystiedot Pienoiskopterin akun varaus

Kaasun ohjaus Ohjaus eteen- ja taaksepadin

Alykas seuranta Elekuvaus

Yhden painalluksen paluu Yhden Ota valokuva

painalluksen lentoonlahto
Video

Yhden painalluksen laskeutuminen
Lisaa musiikkia

D:0.0 H:0.0 DS:0.0 VS:0.0

Kaannos Lento vasemmalle/oikealle
vasemmalle/oikealle




6. Ymparistovaatimukset:

Valitse avoin siséalue tai kuiva ulkotila, jonka tuulivoima on alle luokan 4. Pysy kaukana ihmisistd, puista, johdoista,
korkeista rakennuksista, lentokentistd ja mastoista lentdessasi.

/AN Erityinen huomautus: lentokorkeus- ja etdisyysraja: kun akku on tdynné, lennd korkeintaan 120 metrin korkeuteen ja 300
metrin pddhan. Kun akku on vahissg, lennd korkeintaan 125 metrin korkeuteen ja 20 metrin p&a&héan.
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7. Valmistelut ennen lentamista:

7.1 Kartan péivitys:

Kun sovellus kdynnistetddn ensimmaisté kertaa, laitteesi (matkapuhelin tai tabletti) on oltava yhteydessé verkkoon
(kuva 5). Palaa sovellukseen ja kaksoisnapsauta oikeassa ylakulmassa olevaa GPS-signaalikuvaketta (kuva 6), jotta
kartta voi pdivittaa sijainnin reaaliajassa mobiilidataverkko kautta. Kun pdivitys on suoritettu, paina vasemmassa
ylékulmassa olevaa paluupainiketta (kuva 7) palataksesi matkapuhelimen kéyttoliittymaan.
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Kuva 5 Kuva 6 Kuva 7

7.2 Pienoiskopterin pariliitos

1. Kytke pienoiskopterin virta ja aseta se tasaiselle pinnalle. Kytke l&hettimen virta. Lahettimestd kuuluu 8&nimerkki ja
kopterin ilmaisin vilkkuu nopeasti, mika tarkoittaa, ettd kopteri siirtyy pariliitostilaan automaattisesti. Kun
l&hettimestd kuuluu uusi &&nimerkki, automaattinen pariliitos on valmis.

2. Kytke mobiililaitteen WiFi-toiminto péélle ja valitse verkko "CSJ-XXXXXX"”. Avaa sovellus yhteyden
muodostamisen jalkeen.
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7.3 Gyroskoopin kalibrointi:

Kun kopterin ja lahettimen pariliitos on suoritettu, kopteri on kalibroitava. Paina gyroskoopin kalibrointipainiketta 3
sekuntia. Lahettimestd kuuluu aanimerkki ja kopterin ilmaisin vilkkuu nopeasti 3 sekunnin ajan, mika tarkoittaa
kalibroinnin onnistumista.

AN Erityinen huomautus: Jos kopteri puoltaa, se voidaan korjata kalibroimalla gyroskooppi.

/A Huomaa: Kopteri on asetettava tasaiselle alustalle kalibroinnin ajaksi.




7.4 Geomagneettinen kalibrointi:

Pida geomagneettisen kalibroinnin painiketta painettuna 3 sekuntia. Lahettimesta kuuluu &&nimerkki ja kopterin etu- ja

takavalot sammuvat, miké tarkoittaa, etté se siirtyy geomagneettiseen kalibrointitilaan.

1. Kierré kopteria vaakasuunnassa. Varren etupuolella oleva valo syttyy ja lahettimesta kuuluu aanimerkki.
Vaakasuuntainen kalibrointi on suoritettu (kuva 8).

2. Kun vaakasuuntainen kalibrointi on suoritettu, aseta kopteri pystysuoraan asentoon ja pyorayta sitd kerran. Varren
takaosassa oleva valo syttyy ja lahettimestd kuuluu kaksi adnimerkkid. Kalibrointi on suoritettu (kuva 9).

Kuva 8

7.5 GPS-haku:

Kun gyroskooppi ja geomagneettinen kalibrointi on suoritettu, etuvalot vilkkuvat nopeasti. Siirrd kopteri avoimeen

paikkaan. Kun etuvalot palavat jatkuvasti ja lahettimesta kuuluu daanimerkki, GPS-signaali on l0ydetty ja kopteri voi nousta

ilmaan.

/A Erityinen huomautus: Kopterilla voidaan lentaa vasta, kun GPS-signaali on saatu. Jos haluat lentdd sisatiloissa, voit
poistaa GPS-toiminnon kéytosté pitdmalla lahettimen GPS-painikkeen painettuna. Lahettimestd kuuluu &animerkki.
Kopterin rungon silmévalot eivét pala, mik& osoittaa, ettd se on siirtynyt optiseen lentotilaan ja sité voidaan lennéttaa
sisétiloissa. (GPS:n sammuttamista ulkona ei suositella).

7.6 Kopterin lukituksen poisto

Kopterin lukitus on avattava ennen lentdmistd. K&anné l&hettimen vasenta ja oikeaa ohjaussauvaa samanaikaisesti
ulospéin ja palauta ne keskiasentoon tai paina avauspainiketta (kuva 10). Kaikki neljé roottoria pyorivét synkronisesti,
miké osoittaa, ettd lukitus on poistettu ja kopteria voidaan kayttad normaalisti.

Sovelluksen kéyttd: Paina sovelluksen avauskuvaketta (kuva 11) avataksesi kopterin lukituksen.
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Kuva 10

7.7 Yhden painalluksen lentoonl&htd ja laskeutuminen

Kun lukitus on poistettu, jos painat lahettimen yhden painalluksen lentoonlahtd-/laskeutumispainiketta (kuva 12), kopteri
nousee automaattisesti noin 2 metrin korkeuteen. Kun painat painiketta uudelleen, kopteri laskeutuu automaattisesti
rauhallisesti maahan.

Sovelluksen kéyttd: Paina sovelluksen yhden painalluksen lentoonldhdén kuvaketta (kuva 13). Paina lennon aikana yhden
painalluksen laskeutumisen kuvaketta (kuva 14) laskeutuaksesi automaattisesti.

- _ Noudata seuraavia ohjeita ennen lentoonléhtoa:
‘W Pariliitos (kohta 7.2) — gyroskoopin kalibrointi (kohta 7.3) — geomagneettinen kalibrointi (kohta 7.4) — yhden
painalluksen
G//78B, |\ 00| 3hto/lasketuminen (Kohta 7.5)




8. Ohjaaminen:

Sovelluksen kayttd: Avaa sovelluksen ohjauskayttoliittymé ja napsauta ohjainkuvaketta. Kuvaan ilmestyy ohjaussauvat.
Sauvat toimivat seuraavasti:

Kun vasenta ohjaussauvaa (kaasua) vedetdan ylos,
roottoreiden nopeus kasvaa ja kopteri nousee.

CO0O20€ 06 aa i
- ‘ Kun vasenta ohjaussauvaa (kaasua) vedetaan
BN - Y A alas, roottoreiden nopeus hidastuu ja kopteri
laskeutuu.

Kun vasenta ohjaussauvaa (perasintd) vedetdan
vasemmalle, kopterin nokka kdantyy vasemmalle.
Kun sita vedetaan oikealle, kopterin nokka kaantyy
oikealle.

Kun oikeaa ohjaussauvaa (perdsintd) vedetdan ylos,
kopteri liikkuu eteenpdin.
Kun oikeaa ohjaussauvaa (perdsintd) vedetdan alas,
kopteri liikkuu taaksepdin.

Kun oikeaa ohjaussauvaa (perdsintd) vedetdan
oikealle, kopteri kallistuu oikealle.

Kun oikeaa ohjaussauvaa (perdsintd) vedetdan
vasemmalle, kopteri kallistuu vasemmalle.
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B _ Kun kopteri on yhden metrin paéssa maanpinnasta, siita tulee epdvakaa roottoreiden pyorrevaikutuksen
wa johdosta. Tata kutsutaan maavaikutukseksi. Mitd pienempi kopterin korkeus on, sitd voimakkaampi
maavaikutus on.

9. Nopeuden vaihto:

Kun l&hetin kytketaan péélle, se on oletuksena hitaassa tilassa. Tyonna nopeuden saatopyoraa oikealle siirtyéksesi nopeaan
tilaan. Lahettimesta kuuluu kaksi aanimerkkia.

10. Sovelluksen ja ldhettimen kdyttoohjeet:

10.1 Headless-tila
Kun kopteri kytketadn paalle ja pariliitos suoritetaan, silloista etuosaa kaytetdén etuosana headless-tilassa. Jos suunnan

vaihtaminen on tarpeen, kdynnista kopteri uudelleen ja paina l&hettimen headless-tilan painiketta (kuva 15). Jos haluat

poistua tésta tilasta, paina painiketta uudelleen.

/A Erityinen huomautus: Aseta kopteri suoraan linjaan itseesi ndhden ja anna gyroskoopin automaattisesti tunnistaa
suora linja, jotta kopteri lentdd suoraan headless-tilassa.




10.2 Yhden painalluksen paluu

Paina lennon aikana yhden painalluksen paluun painiketta (kuva 16) paluulennon kytkemiseksi. Kun toiminto on kytketty
paalle, kopteri palaa suoraan lentoonlahtopisteeseen. Voit peruuttaa toiminnon painamalla painiketta uudelleen.
Sovelluksen kadytto: Paina sovelluksen yhden painalluksen paluukuvaketta (kuva 17) toiminnon kytkemiseksi.

Peruuta toiminto painamalla kuvaketta uudelleen.

- ~ —m——

Yhden gainalluksen paluug ,

Kuva 16 Kuva 17

10.3 Reittipistelento

@ Paina sovelluksen reittipistelennon kuvaketta (kuva 18). Kartta ilmestyy kayttoliittymaan. Léhenna karttaa (kuva 19) ja
aseta reittipiste napsauttamalla punaista ympyraa (kuva 20). Voit asettaa yksittdisia reittipisteita tai reittialueen
jatkuvilla reittipisteilld. Voit poistaa yksittdisia tai kaikki reittipisteet painamalla poistokuvaketta (kuva 21).

Kun olet valmis, paina lahetyskuvaketta (kuva 22). Ponnahdusikkuna pyytda vahvistamaan reittipisteet. Pida
liukusdadinta painettuna (kuva 23) ja veda sitd oikealle. Kopteri lentda aloituspisteesta kaikkien reittipisteiden lapi.
Kopterin suuntaa voidaan muuttaa ohjaussauvalla lennon aikana.

10.4 Ympérilento

Paina sovelluksen ymparilentokuvaketta (kuva 24) ja syotd haluamasi sade vélilta 5-100 metria
ponnahdusikkunaan (kuva 25). Paina OK (kuva 26). Kopteri lentda asetettuun etdisyyteen ja lentda ympari
sadetta.

& Erityinen huomautus: Jos akun varaus on alhainen, toiminto ei ole kdytettavissa.

Kuva 25

10.5 Alykis seuranta

Paina sovelluksen dlykkdan seurannan kuvaketta (kuva 27). Kopteri seuraa mobiililaitetta nykyisen etdisyyden paasta
(matkapuhelin tai tabletti).

Peruuta toiminto painamalla kuvaketta uudelleen.

& Erityinen huomautus: Jos akun varaus laskee liian alas tai matkapuhelimeen saapuu puhelu, kopteri poistuu
seurantatilasta.
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Kuva 27




10.6 Valokuva / video

Voit ottaa valokuvan painamalla ldhettimen valokuvapainiketta (kuva 28). Kun lahettimesta kuuluu kaksi danimerkkia,

kuva on otettu. Jos pidat painiketta painettuna kolmen sekunnin ajan, lahettimesta kuuluu danimerkki ja videon

tallennus aloitetaan. Lopeta videon tallennus pitamalla painiketta painettuna kolmen sekunnin ajan.

Sovelluksen kaytto: Paina sovelluksen valokuva- (kuva 29) tai videokuvaketta (kuva 30) ottaaksesi kuvia tai tallentaaksesi
videota. Lopeta videon tallennus painamalla videokuvaketta uudelleen.

Kuva tai video tallennetaan mediakirjastoon.

Erityinen huomautus: Lahettimen valokuvaus- tai videotoimintoa voidaan kayttaa vain, kun kopteriin on asetettu
& muistikortti tai sovellus on paalla.
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Kuva 28

10.7 Elekuvaus/video

Paina sovelluksen elekuvan kuvaketta (kuva 31). Kehoteikkuna avautuu. Pida liukusdadinta (kuva 32) painettuna ja veda
se oikeaan laitaan. Katso kopterin kameraan voiton eleellad (kuva 33) tai kimmeneleella (kuva 34). Kopteri tunnistaa eleet
automaattisesti ja tallentaa kuvan mediakirjastoon.

& Erityinen huomautus: Kun maaritat eleen, yrita pitaa se keskelld kuvaa. Elekuvauksen ymparistévaatimukset:
eleiden tunnistuksen herkkyys heikkenee huonossa valaistuksessa ja vastavalossa seka silloin, kun WiFi-signaali on
heikko tai alueella on hairiéita.

Kuva 32 Kuva 33 Kuva 34

10.8 Lyhyen videon tallennus

@ Napsauta sovelluksen Lisda musiikki -kuvaketta (kuva 35). Valitse musiikki napsauttamalla uuden kuvan siirtosivun
vasenta ylakulmaa (kuva 36). Valittu musiikki tulee ndkyviin ndytén alaosaan.

@ Valitse suosikkimusiikkisi ja vahvista valinta (kuva 37). Nayttoon tulee kehote. Paina OK aloittaaksesi nauhoituksen
(kuva 38). Nauhoituksen jalkeen lyhyt video tallennetaan mediakirjastoon.
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Kuva 35 Kuva 36 Kuva 37 Kuva 38

14. Yleisimpien ongelmien ratkaisuohjeet:

Ongelma Syy Ratkaisu
Kopterin ilmaisin vilkkuu eiké se reagoi 1. GPS-haku on epédonnistunut. 1. Siirra kopteri avoimelle paikalle ja tee GPS-
kaskyihin. 2. Kopterin akku on vahissa. haku uudelleen.
2. Lataa akku.
Kopterin roottorit pydrivat, mutta se ei 1. Akku on vahissa. 1. Lataa akku.
nouse maasta. 2. Lavat ovat vaurioituneet. 2. Vaihda lavat.
Kopteri tarisee huomattavasti. Lavat ovat vaurioituneet. Vaihda lavat.
Hienosaato on suoritettu, mutta 1. Lavat ovat vaurioituneet. 1. Vaihda lavat.
kopteri ei silti lenna tasaisesti. 2. Viallinen moottori. 2. Vaihda moottori.
Kaynnista kopteri uudelleen Kolmiakselinen kiihtyvyysanturi on Aseta kopteri tasaiselle alustalle 5-10 sekunniksi tai
tormayksen jalkeen. epatasapainossa iskun takia. kalibroi gyroskooppi.

Maahantuoja: Suomi Trading Oy,
Areenakatu 7, 37570 Lemp&ils. Puh. 010 4303490 (




